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Wyktad Konwersatorium | Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
dydaktycznych organizowanych 10 18
przez Uczelnie
Liczba godzin catkowitego o5 50
nakfadu pracy studenta
. . Zaliczenie Zaliczenie z
Forma zaliczenia
z oceng ocenag
Liczba punktéw ECTS 1 2

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI

Praktyczne umiejetnosci wykorzystania oprogramowania systemowego i uzytkowego.

Znajomos¢ podstaw uktadow cyfrowych.

CELE PRZEDMIOTU

C1l | Nabycie wiedzy z zakresu budowy, zasady dziatania i mozliwosci sterownikéw programowalnych.

C2 | Nabycie wiedzy na temat zastosowan i mozliwosci sterownikéw programowalnych.

C3 | Nabycie praktycznych umiejetnosci programowania sterownikéw programowalnych.

C4 | Nabycie praktycznych umiejetnosci testowania napisanych programéw i wprowadzania w nich zmian.
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PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA - PEU

Z zakresu wiedzy:

PEU_WO1

szczegolnosci role sygnatow wejsciowych i wyjsciowych.

Student zna budowe sterownika programowalnego i rozumie jego zasade dziatania, w

PEU_WO02

Student zna i rozumie miejsce sterownika w systemie automatyki i zasady jego programowania.

Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1

sterownikow.

Student potrafi wlasciwe korzysta¢ z blokdw funkcyjnych i funkcji podczas programowania

PEU_UO02 Student potrafi zaprogramowac sterownik programowalny zgodnie z zadanym algorytmem.

PEU U03 Student potrafi testowaé program poprzez badania symulacyjne, dokonaé ewentualnych

modyfikacji oraz uruchomic¢ program w rzeczywistym urzadzeniu.

Z zakresu kompetencji spotecznych:

Student gotéw jest dostrzegac znaczenie wspotpracy z uzytkownikiem, w celu doktadnego

PEU_KO1 . : .
- sformutowania zadania sterowania.
TRESCI PROGRAMOWE
. Liczba
Forma zaje¢ — wyktad godzin
Wprowadzenie, oméwienie zasad zaliczenia zaje¢. Programowalne sterowniki przemystowe — 2
W1 |. - - . X . o
informacje ogodlne. Budowa i zasada dziatania sterownikéw programowalnych PLC.
W2 | Podtgczenie elementow sygnatowych do wejs¢ i wyjs¢ sterownika PLC. 1
W3 | Jezyki programowania sterownikow PLC. Typy danych, zmienne. 2
W4 Bloki organizacyjne, funkcje, bloki funkcyjne. Podstawowe znormalizowane funkcje i bloki funkcyjne 2
sterownikéw PLC.
W5 | Wizualizacja procesu. Sieci przemystowe. 1
W6 | Programowanie wejs¢ i wyjs¢ analogowych sterownika PLC. 1
W7 | Podsumowanie, zaliczenie. 1
Razem 10
Forma zajeé — éwiczenia laboratoryjne Liczba
Ie Yl godzin
L1 Zapoznanie sie z oprogramowaniem narzedziowym do programowania sterownikéw. Konfiguracja 1
sterownika. Pierwszy program.
L2 | Podstawy programowania w jezyku LD. Tworzenie symulatora pracy sterownika. 1
L3 | Programowanie i testowanie programéw wykorzystujgcych funkcje przetaczajgce. 2
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L4 Progra[nowanie i testowanie programéw wykorzystujacych zmienne wewnetrzne oraz zbocza 2
sygnatow.

L5 | Programowanie i testowanie programoéw wykorzystujgcych funkcje czasowe. 2
L6 | Programowanie i testowanie programéw wykorzystujgcych liczniki i inne bloki funkcyjne. 2
L7 | Programowanie i testowanie programéw obstugujgcych wejscia i wyjscia analogowe. 2
L8 | Tworzenie wizualizacji procesu w sterownikach przemystowych. 2
L9 | Programowanie uktadéw sekwencyjnych. 2
L10 | Programowanie sterownikéw przemystowych wspétpracujgcych ze sobg w sieci. 1
L11 | Samodzielna realizacja zadania zaliczeniowego. Podsumowanie, zaliczenie. 1

Razem 18

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

1. | Wyktad, prezentacja tresci z wykorzystaniem multimediow.

2. | Laboratorium z wykorzystaniem stanowiska laboratoryjnego i oprogramowania komputerowego.

3. | Dyskusja dydaktyczna.

4. | Praca wlasna — studiowanie aktualnej literatury przedmiotu, katalogdéw i materiatéw firmowyc.h

Praca wiasna — ¢éwiczenia dotyczgce programowania mikrosterownikow i symulacji napisanych programéw w
celu poprawy ewentualnych btedéw w programie.

METODY | FORMY OCENY
OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA

Formy oceny (F lub P)* Numer efe_ktu uczenia Metody oceny osiagnigcia efektu
(przedmiotowego) uczenia
PEU_UO1
) PEU_U02 Ocena za aktywng realizacje
F laboratorium PEU_UO3 ¢éwiczen laboratoryjnych.
PEU_KO1
PEU_UO01
b laboratorium PEU_UO02 Ocena wykonania zadania na
PEU_UO3 zajeciach zaliczeniowych.
PEU_KO1
PEU_WO01 Ocena aktywnego uczestnictwa w
F wyktad PEU_WO02 zajeciach wyktadowych (udziat w
PEU_KO1 dyskusjach).
P wykiad PEU_WoO01
o PEU_WO02 Zaliczenie w formie pisemne;j.
(z uwzglednieniem PI) PEU_KO1

*F — ocena formujgca (w trakcie semestru), P — ocena podsumowujgca (na koniec semestru)
3
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KRYTERIA OCENY

OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA

Nr PEU Ocena dostateczna Ocena dobra Ocena bardzo dobra
PEU_WO01 Student zna ogding budowe Student zna ogdlng budowe Student zna szczegdtowag
typowego sterownika réoznych sterownikow budowe réznych sterownikow
programowalnego i potrafi programowalnych i rozumie programowalnych i rozumie
opisac jego zasade dziatania i zasade ich dziatania i role zasade ich dziatania i role
role sygnatow wejsciowych i sygnatéw wejsciowych i sygnatow wejsciowych i
wyjsciowych. wyjsciowych. wyjsciowych.
PEU_WO02 - . Student rozumie miejsce Student rozumie miejsce
Student zna miejsce sterownika : . . .
. S sterownika w systemie sterownika w systemie
w systemie automatyki i ogéine S . - ; .
. . automatyki i ogolne zasady jego | automatyki i rozumie wszystkie
zasady jego programowania. . . .
programowania. zasady jego programowania.
' . ) . fi C
PEU_UO1 Student potrafi korzysta¢ z Student potrafi korzysta¢ z . Stuc;lept potrafi dobrac .
) . najbardziej trafny blok funkcyjny
podstawowych blokow zaawansowanych blokéw .
funkcyjnych i funkcji funkcyjnych i funkcji lub funkcje do danego
yiny I yiny I problemu.
) ) fi C ) .
PEU_UG2 Student potrafi programowac Student.potra .' programowac Student potrafi programowac
. N sterownik realizujgc algorytm . . .
sterownik realizujac prosty . . . . sterownik realizujgc ztozony
. sterowania o srednim stopniu .
algorytm sterowania. . : algorytm sterowania.
skomplikowania.
PEU_UO03 Student potrafi testowac
.StUd?nt potrafi testowac ; Student potrafi testowaé dZ|a%f'an|e pmgf amu, wykry¢
dziatanie programu, dokonaé . . . btedy i poprawi¢ program oraz
o . dziatanie programu, wykry¢ . -
niewielkich poprawek i . - dokona¢ modyfikacji programu
i btedy i poprawi¢ program. L . i
uruchomi¢ ukifad. poprawiajgc jego niezawodnos¢
i bezpieczenstwo.
PEU_KO1 Student gotéw jest dostrzegac Dodatkowo dostrzega potrzebe Dodatkowo rozumie wysokg
znaczenie wspoipracy z doktadnego sformutowania uzytecznos¢ spoteczng swoich
uzytkownikiem. zadania sterowania. dziatan.
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ZRODLA ELEKTRONICZNE

Podrecznik uzytkownika. Programowanie sterownikow PLC w systemie CoDeSys 2.3, Wydawca: 3S — Smart
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Wizualizacja CoDeSys. Uzupetnienie podrecznika do programowania sterownikéw PLC w systemie Codesys 2.3,
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| Wydawca: 3S — Smart Software Solutions GmbH, 2006.

MACIERZ POWIAZANIA
EFEKTOW UCZENIA DLA PRZEDMIOTU STEROWNIKI PROGRAMOWALNE
Z EFEKTAMI UCZENIA NA KIERUNKU INFORMATYKA

Odniesienie przedmiotowego
Przedmiotowy efektu do efektéw uczenia Cele przedmiotu | Tresci programowe Numer narzedzia
efekt uczenia zdefiniowanych dla kierunku P prog dydaktycznego
studioéw i specjalnosci
PEU_WO1 K_WO08 Cil W1, W2, W6, W7 1,3, 4
PEU_WO02 K_WO07 Cc2 W3, W4, W5 1,34
PEU_UO1 K_U07 C3 L1-L11 2,3,5
PEU_UO02 K_U06 C3 L1-L11 2,3,5
PEU_UO3 K_U04 Cc4 L3-L11 2,3,5
PEU_KO01 K_K02 C3 L3-L11 2,3,5




